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Burning laser CNC machine with USB interface
http://www.youtube.com/user/OxEB

Naszym projektem jest maszyna CNC-podobna, Srodowiska programistyczne uzyte do wykonania
dziatajaca w dwach osiach (“x” i “y”) i wyposazona w projektu:
P‘ laser (ktory mozna traktowac jako o$ “z”). Urzadzenie « Code Composer Studio - sterownik urzadzenia
e Less‘; sterowane za pomoca komputera poprzez port ., yiqr Studio C# - aplikacja uzytkownika
.'-'\Q & bUd(.)W.].e uwzglegpilismy: 3 ; Odpowiedniej mocy laser umozliwia naszemu
~ . Tlak najnizszy kgszt (wykorzystanie elementow z urzadzeniu wypalanie wzorcéw w materiatach
innych urzadzen) takich jak pleksi/drewno/produkty spozywcze
* Modutowos¢ catej maszyny (np. czekolada). Daje to ogromne pole do popisu
 Uzytecznos¢ i mobilnosc dla uzytkownika, jedynym ograniczeniem jest
'+ Dtuga zywotnosc i tatwa mozliwos¢ wymiany jego wyobraznia.
uszkodzonych modutéw
» Odpowiednie oprogramowanie.na PC W celu rozwoju projektu mogliby$my:
Projekt powstat z mysla o konkursie Analog Design « Zakupi¢ mocna diode laserowa 2W do ktorej
Contest firmy Texas Instruments moglisSmy wiec maszyna jest przygotowana
korZyStaé jedynie z elementow elektronicznych i plytek. Zapewni(’: wieksze pole pracy Wymieniaja.c Czeéé
ewaluacyjnych tej firmy. poruszajaca laserem
2l ’ Dostarczone przez Tl elementy: + Dodaé mozliwoé¢ zapisania ,,wydruku” na karcie
Zaneta Saj « Stellaris LaunchPad jako ptyta gtowna (ARM Cortex-  microSD i zapewnic¢ petng mobilnos¢
M4)

Krzysztof Kotodzinski
Mikotaj Stawiski

« Sterowniki silnikow krokowych
* Precyzyjny stabilizator napiecia wykorzystany jako

zrodto pradowe Opiekun projektu: dr. inz. Andrzej Rusiecki
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System telemetrii i Iogowanla
parametréow pojazdu ’
dla PWR Racing Team « /&7 <%,

Mateusz Juzwiak
juzwiak@student.pwr.wroc.pl

Celem projektu byto stworzenie sprzetu oraz
oprogramowania systemu monitorowania
pracy i prezentacji danych z pojazdu.

Jako przyktad implementacji rozwiazania,
system zostat zamontowany w bolidzie
zespotu PWR Racing Team.

Dawid Wolski

184701@student.pwr.wroc.pl

Na catos¢ systemu sktadaja sie nastepujace

moduty:

« gtowny modut sterujacy praca systemu i
komunikacja oparty o Raspberry Pi,

* modut odczytu danych interfejsu CAN
oparty o Arduino,

« kontroler wyswietlacza LCD,

» oprogramowanie logowania danych,

* oprogramowanie prezentacji danych na
monitorze lub komputerze PC.

Tomasz Ciecka
184696 @student.pwr.wroc.pl

Pawet Grabowski
184635@student.pwr.wroc.pl

Projekt zostat opracowany w catosci w
sposob  modularny. Po  minimalnych
modyfikacjach umozliwia podtaczenie do
ECU dowolnego samochodu, logowanie
danych i ich odczyt za pomocg sieci.

Umozliwia takze bezproblemowe stwo-
rzenie kolejnych ustug rozszerzajacych
mozliwosci  systemu - np.  obstuge
odbiornikéw GPS czy modutéw typu DriftBox.

Terenowe testy zostana przeprowadzone w
dniach 3-7.07 na torze wyscigowym w
Silverstone!

Opiekun: Jerzy Greblicki
jerzy.greblicki@.pwr.wroc.pl
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Koordynacja robotéw mobilnych
na podstawie systemu wizyjnego ‘
http:/diablo.ict.pwr.wroc.pl/~jdrewnia/ KOROWIZ e, RN
,’/' \i\ : I
Mﬁ&iggﬁd';‘n?mﬁgvjki Projekt realizuje pomyst sterowania - X . : ;
" robotami mobilnymi przez zewne- ] \ : :
trzny sterownik nadrzedny, ktory dane- : ))))4 5 :
Jacek Drewniak na temat wydarzen na scenie, pobiera . ' B ] !
184029@student.pwr.wroc.pl . . v q Moc silnika L i R |
Z umieszczonej satelitarnie kamery. i : .
o |
Daniel Dudzik - B . l)))) ,,,,,,, I

184088@student.pwr.wroc.pl

Powstat wiec system, ktory potrafi realizowac nastepujace zadania

* Rozpoznanie zdefiniowanych wczesniej robotow i przeszkod.

* Wyznaczenie grafu widzialnosci w czasie

* Wysterowanie robota by dojechat do zadanego punktu bez kolizji

* Wysterowanie robotow by dziataty wspolnie (np. wypchnety przeszkode)
System dziata w czasie rzeczywistym reagujac na zmiany w otoczeniu.

Tomasz Wozniak

Artur Waz

Gtownymi zaletami przedstawionego zadania sa mozliwos¢ zmniejszenia w robotach,
do zera liczby czujnikow potrzebnych do lokalizowania sie oraz catkowita wiedza o scenie
i robotach zawarta w jednym sterowniku.

System dziata sprawnie qawet gdy c]o mapowania sceny OpiekiIE PRI DR sk owska
wykorzystywana jest tania kamera internetowa. elzbietaroszkowska@.pwr.wroc.p|
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System sterowania inteligenthnym domem

oprogramowaniem zarzadzajacym

Krzysztof Cal
184055@student.pwr.wroc.pl

-

Pawet Kupiec
184141@student.pwr.wroc.pl

Marcin Janczak
184031@student.pwr.wroc.pl

h,
Adam Waszkiewicz

184173@student.pwr.wroc.pl

wraz z mobilnym

Intencja naszej grupy byto stworzenie systemu Oprogramowanie zapewnia intuicyjny interfejs
zarzadzania wirtualnym domem przy pomocy uzytkownika.

aplikacji mobilnej:
* Windows Phone,
* Android.
ChcielisSmy zapewni¢ uzytkownikowi .
komfortowe i tatwe w obstudze

oprogramowanie zapewniajace kontrole nad .
swoim mieszkaniem.

W efekcie opracowalismy model domu, w
ktérym mozna zarzadzac:

» oSwietleniem,
* ogrzewaniem.

Dzieki zastosowaniu wielowatkowosci program
ukazuje aktualny stan pomieszczen bez
koniecznosci ciagtego odswiezania.

Do realizacji projektu wykorzystano
nastepujace narzedzia:

Visual Studio 2010,

pakiet SDK 7.1 i SDK 7.8 dla Windows
Phone,

WCEF,
sQL,
Eclipse.

Dalsze prace nad projektem obejma:

rozwoj aplikacji o dodatkowe funkcje,
oprogramowanie sterownika,
wizualizacje zapewniajaca
interaktywne odwiedzenie domu.

Opiekun Projektu: Jarostaw Pempera
jaroslaw.pempera@.pwr.wroc.pl
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AUTOMOTIVE DEMO
S PLATFORM

|
Michat Szczelina
181051@student.pwr.wroc.pl

Bogustaw Winczura
181139@student.pwr.wroc.pl

Hubert Trela
181041 @student.pwr.wroc.pl

Grzegorz Bury
184654@student.pwr.wroc.pl

Cel projektu: stworzenie interfejsu
platformy multimedialnej na potrzeby
zastosowan motoryzacyjnych przy
wykorzystaniu sprzetu udostepnionego przez
firme REC-Global wraz z oprogramowaniem i
dokumentacja

W efekcie opracowano interfejs, ktory:

+ pozwala na wygodnga obstuge
multimediow,

» wyswietla informacje dotyczace stanu
samochodu.

Mozliwe zastosowania obejmuja:

» kontrole podstawowego stanu
technicznego samochodu,

« obstuge urzadzen multimedialnych.

Do realizacji projektu wykorzystano

nastepujace narzedzia:

» dedykowane oprogramowanie Digi ESP
Android_1.1,

+ platforme sprzetowa Digi ConnectCore
i.MX53.

Dalsze prace nad projektem obejma:
+ implementacja obstugi radia
samochodowego.

Opiekun projektu: Krzysztof Berezowski
krzysztof.berezowski@pwr.wroc.pl
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EduCloud - srodowisko N

wirtualizacyjne
dla edukacji

3

Dawid Matolepszy
184737@student.pwr.wroc.pl
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Mateusz Grochowiak
184660@student.pwr.wroc.pl

-y by

Pawet Stoltmann
184793@student.pwr.wroc.pl

s
Katarzyna Dzietczyk
180103@student.pwr.wroc.pl

I
i
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Celem projektu byto stworzenie systemu
zarzadzania systemem maszyn wirtualnych
opartym o ESXi przy wykorzystaniu:

. bezptatnego oprogramowania,
 autorskich skryptow.

W efekcie opracowano w petni

udokumentowany system, ktory dzieki

naszym pomystom umozliwia:

* zarzadzanie wirtualnymi maszynami,

« import kalendarza zajec z Edukacji CL

* uruchamianie wirtualnych maszyn wedtug
terminarzu,

« przejrzysty wglad w terminarz zajec,

+ tatwa edycje zaplanowanych zajec,

» zdalny dostep dla studenta do maszyn
poza zajeciami.

Mozliwe zastosowania obejmuja:

+ efektywniejsza nauke studenta na jego
osobistych maszynach wirtualnych,

+ doktadniejsza konfiguracje systemu na
potrzeby danych zajec,

+ utatwienie dostepu do wirtualnych
stanowisk laboratoryjnych.

Do realizacji projektu wykorzystano
nastepujace narzedzia:

*  VMware ESXi,

*  VMware vSphere,

* jezyk Skryptowy PHP,

* baze danych MySQL.

Dalsze prace nad projektem obejma:

» algorytm szeregowania uruchamianych
maszyn wirtualnych,

» dostosowanie systemu do
wielu weztow ESXi.

Opiekun Projektu: Jerzy Greblicki
jerzy.greblicki@.pwr.wroc.pl
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Przetwarzanie zdje¢ metoda 7
focus stacking

)
N Ky

'\\u\ /AN

Barttomiej Zygata
184360@student.pwr.wroc.pl

l’% =

Kacper Gruda
184440@student.pwr.wroc.pl

Adam Wieczorkowski
180709@student.pwr.wroc.pl

2
Jarek Skorupski

180886@student.pwr.wroc.pl

Celem projektu jest stworzenie oprogramowania, ktére wspomaga
makrofotografie wykorzystujac cyfrowa technike przetwarzania obrazow
- focus stacking

W efekcie opracowano aplikacje, Do realizacji projektu wykorzystano
ktora: nastepujace narzedzia:
+ steruje aparatem fotograficznym + Srodowiska programistyczne Microsoft

Visual Studio 2010 oraz Matlab 2012,

aparat fotograficzny firmy Canon z
obiektywem Canon macro lens EF-S
60mm.

+ skaluje wykonane zdjecia,

« za pomoca autorskiego algorytmu sktada’
otrzymane zdjecia w jedno w petnej
ostrosci.

Dalsze prace nad projektem obejma:
przejrzysty i spojny interfejs
uzytkownika.

Mozliwe zastosowania obejmuja:

+ wspomaganie makrofotografii przez
zwiekszenie gtebi ostrosci.

Opiekun projektu: Przemystaw Sliwinski
przemyslaw.sliwinski@pwr.wroc.pl
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Bezprzewodowa siec
czujnikow
http://tesla.ict.pwr.wroc.pl/
stud/2013_pz_wsnl/

Ksawery Karwacki
181162@student.pwr.wroc.pl
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Krzysztof Bartman
182657 @student.pwr.wroc.pl
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Krystian Pojasek
184637@student.pwr.wroc.pl

2

Grzegorz Grondecki
184717@student.pwr.wroc.pl

Projekt ma na celu utatwienie zarzadzania i
analizowania danych generowanych przez
bezprzewodowa sie¢ czujnikow stworzong
dla szklarni.

Wynikiem naszej pracy jest program
zbierajacy wszelkie dane pomiarowe przez
Internet ze stacji bazowej sieci-czujnikow
znajdujacej sie w szklarni.

Nastepnie dane te sa analizowane i juz
uporzadkowane trafiaja do zaprojektowanej
przez nas bazy danych.

Druga czescia projektu jest
webowa stuzaca do graficznej
i reprezentacji zebranych danych.

aplikacja
analizy

Projekt stuzy:

+ efektownej prezentacji ruchu w sieci
czujnikow w formie animacji na zywo,

« analizie =zaleznosci czynnikéw, ktore
ksztattuja rozwoj roslin,

+ analizie dziatania sieci czujnikéw, co
pozwoli ja tatwo rozwijac.

Do realizacji projektu wykorzystano:
+ technologie baz danych MySQL,
* jezyk programowania Python.

Projekt ma modularng strukture, co pozwoli
na jego tatwa rozbudowe w przysztosci o
wizualizacje nowych parametrow.

Opiekun projektu: Marcin Wesotowski
marcin.wesolowski@.pwr.wroc.pl
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Zastosowanie metod uczenia maszynowego do ~ e
wstepnej klasyfikacji zgtoszen btedow -
w systemie produkcji oprogramowania w NSN ——
Projekt miat na celu zweryfikowanie czy Funkcjonalnosci narzedzia obejmuja m.in.:

istnieje mozliwos¢ wsparcia podejmowanych . parsowanie rzeczywistych logow,

.‘ decyzji na eta’pie ws’tepnej klasyfikacji - budowanie wiedzy eksperckiej,
| zgtoszen btedow, ktore:
il - mogtoby tworzy¢ podstawe do systemu
wspierania decyzji (DSS) dla analitykow,
* bedzie w petni zautomatyzowanym procesem,
* bedzie bazowac na generycznie tworzonych

* tworzenie danych uczacych,
* uczenie modeli predykcyjnych.

Kierownik Projektu
Tomasz Hupato

Narzedzia wykorzystane przy realizacji
projektu obejmuja:

184729@student pwr.wroc.pl informacjach w historycznych zgtoszeniach,
Skiad zespotu: i agi ; . .. *C++, C#, Python,
PoTug * Z biegiem czasu zwiekszy swoja skutecznosc ; .
+ Czerniak Radostaw poprzez uczenie sie. * SAS Enterprise Miner,
+ Dtugosz Szymon » Biblioteki Qt, Wx i inne.

* Hornik Pawet . 1 ?
- Hryriczak Dorota W rezultacie udato sie stworzy¢ program:

- Kita Krzysztof - potrafi analizowac ogromne ilosci danych, Dalsze prace nad projektem obejma:

+ Kobus Artur « odszukiwa¢ w nich wzorce, * poprawienie precyzji narzedzia,

* Kofacinski Jan « zintegrowanie modutu z systemem w NSN,
» Krajka Bartosz

» Macékowiak Piotr

* Miacz Cezary

* Okulewicz Mateusz
+ Synal Marcin

» Szewczyk Radostaw

g Szwagiere.k Pawet Opiekun Projektu: Henryk Maciejewski
* Wenderski Hubert henryk.maciejewski@.pwr.wroc.pl

« tworzy¢ na ich podstawie model predykcyjny, _ A
+ na chwile obecna potrafi poprawnie * uczenie systemu przy uzyciu
klasyfikowac 2/3 zgtoszen. danych biezacych.
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RaspberryPl Home
edition

| )

Michat Wodynski

184659@student.pwr.wroc.pl

Pawet Ostrowski
184752@student.pwr.wroc.pl

Pawet Rejkowicz
184675@student.pwr.wroc.pl

Celem projektu byto stworzenie systemu
umozliwiajacego monitorowanie i stero-
wanie urzadzeniami domowymi przy
wykorzystaniu:

» Raspberry PI,

* czujnikow temperatury.

W efekcie opracowano w petni
udokumentowany zestaw funkcji i
skryptow, dzieki ktorym stato sie mozliwe:
+ zdalne wtaczanie zaréwki,

+ odczytywanie temperatury,

+ ' sterowanie muzyka,

«wysytanie i nagrywanie wiadomosci.

Mozliwe zastosowania obejmuja:

* monitorowanie temperatury,

« zdalne wtaczanie zarowki,

« stworzenie uniwersalnej ptytki LCD do
Raspberry Pi,

+ utatwienie dostepu do danych
przetrzymywanych na serwerze.

Do realizacji projektu wykorzystano
nastepujace narzedzia:
» system Raspbian,
» biblioteki w jezyku Python
implementujace obstuge Raspberry Pi,
» program do projektowania ptytek
z nadrukiem Eagle.

Dalsze prace nad projektem obejma

stworzenie:

+ interfejsu przyjaznego dla uzytkownika

« wiekszej liczby czujnikow,

* w petni dziatajacego inteligentnego
domu,

* chmury domowej.

Opiekun Projektu: Tomasz Surmacz
tomasz.surmacz@.pwr.wroc.pl
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Smart fRidge
http://37.28.154.80/smart-fridge

Wojciech Krzaczek
Adam Bienkunski
Marcin Ozga
Pawel Szczerbicki

E-mail
projekt-zespolowy-
air@googlegroups.com

B8 10:49m

Smart Fridge
MENU

L Stan i
\ Historia Zakupow J

Naszym celem byto zaprojektowanie
i wykonanie inteligentnej lodéwki z wyko-

rzystaniem:
 ~ najnowoczesniejszych technologii
webowych,

» super inteligentnych mat wagowych,
» zawsze niezawodnego RaspberryPl,
» szeroko wykorzystywanego Androida.

W efekcie opracowano w petni

dziatajace urzadzenia i aplikacje, ktore:

» W czasie rzeczywistym powiadamiaja
uzytkownika o stanie lodowki,

» informacje dostepne sa online z
kazdego miejsca na ziemi,

« pozwalaja edytowac informacje o
produktach i ich konfiguracji,

 definiuja poziomy uprawnien.

A
J @ Opiekun Projektu: Bartosz Jabtonski

2 bartosz.jablonski@pwr.wroc.pl

Mozliwe zastosowania pozwalaja na:

» przyjemne zakupy w sklepie, bez
tworzenia listy zakupow,

 state monitorowanie lodowki

studenckiej - juz nikt nie podkradnie

nam ulubionej Nutelli.

Do realizacji projektu wykorzystano
nastepujace narzedzia:

* Spring, Tomcat, MongoDB, IntelliJ,
* maty wagowe,

» Raspberry Pi,

* Android , Eclipse.

Dalsze prace nad projektem obejma:
* widok live z kamery,

» czujniki RFID,

« pomiar innych parametrow.
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System
wideokonferencji

Projekt zaktada opracowanie jednoczesnie bariere odlegtosci,
uniwersalnego systemu wideokonferencji + wykorzystanie w dowolnym

Stanistaw Biatoskorski

184668@student.pwr.wrocpl  przy wykorzystaniu: komunikatorze.
* 3-4 kamer i mikrofonow,
» dostarczonego oprogramowania. Do realizacji projektu wykorzystano
nastepujace narzedzia:
Stawomir Dobted W efekcie opracowano prototyp, ktory * Microsoft Visual Studio 2012,
184630@student.pwr.wroc.pl  dzieki naszym pomystom: * biblioteke MultiCam.

«  wykrywa aktywnego rozmowce,
+ samodzielnie wybiera najlepsze ujecie, Dalsze prace nad projektem obejma:

* inteligentnie multipleksuje sygnaty * rozszerzenie systemu o obstuge
| audiowizualne, wiekszej liczby kamer,
’isli';gjé:glézikpwr T s zapewnia wysoka jako$¢ obrazu + intuicyjny interfejs konfiguracyjny,
R i dzwieku. » usprawnienie przenaszalnosci sprzetu.

System umozliwia:
« konferencje sredniej grupy osoéb,
» zobrazowanie przebiegu dyskusji
T etk ozwalajac uczestnikom skierowac
184702@student.pwr.wroc.pl p Ja . . z

uwage ha tresci, zacierajac

Opiekun Projektu: Maciej Nikodem
maciej.nikodem@pwr.wroc.pl
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Monitorowanie parametrow otoczenia
w szklarni z wykorzystaniem sieci
sensorycznych WSN

Celem projektu byto opracowanie systemu niekorzystnymi zmianami parametrow
monitorowania parametréw otoczenia dla otoczenia,
szklarni. System ma na celu: + utatwienie dostepu do zgromadzonych
Dawid Zmuda * wspomaganie kontroli nad szklarnia danych.
1arss@studentonrec sl alarmowanie w sytuacjach krytycznych
« kontrola nad wzrostem roslin i nad Do realizacji projektu wykorzystano
ﬂ warunkami klimatycznymi nastepujace narzedzia:
- £ "7 + Srodowiska programistyczne TinyOS,
:f . Gtownym zatozeniem byto stworzenie » czujniki bezprzewodowe IRIS,
Piotr Tutak systemu ktory: + ptyty sensorowe MTS420,
184700@studentpwrwrocpl o jast prosty do zastosowania w warunkach ¢ urzadzenie bazowe MIB600 z interfejsem
fizycznych, Ethernet.
» wykorzystuje bezprzewodowa siec
NS czujnikow, Dalsze prace nad projektem obejma:
) - « wykorzystuje algorytm umozliwiajacy * rozwadj serwisu,
Fggﬂ?@iﬁzdiﬁfwr.wmc_p| szybkie i bezawaryjne dziatanie sieci, « wdrozenie i rozwoj obstugi mobilnej
+ alarmuje w sytuacjach zagrozenia. * rozszerzenie projektu w kierunku innych
mozliwosci zastosowania,
= Mozliwe zastosowania obejmuja: » udoskonalanie algorytmu
* petna zdalna kontrole nad stanem obstugi przesytania danych
' klimatycznym monitorowanej szklarni, w sieci. i
Piotr Michatkiewicz - redukcje kosztow i strat zwiazanych z Opiekun projektu: Jan Nikodem ‘
e T wroc! jan.nikodem@.pwr.wroc.pl 3
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Drukarka 3D

Celem projektu byto skonstruowanie drukarki 3D:

+ zaprojektowanie oraz wykonanie catej mechaniki oraz elektroniki,

« napisanie oprogramowania do przetwarzania obrazow oraz obiektow 3D,

+ zrealizowanie potaczenia miedzy komputerem PC a uktadem mikroprocesorowym.

Marek Gorlicki
186099@studentpwrwrocpl W efekcie zostato opracowane:

» mikroprocesorowy system sterowania silnikami krokowymi,
- oprogramowanie do przetwarzania obrazow,

* komunikacja pomiedzy drukarka a komputerem PC,

» konstrukcja mechaniczna.

Mateusz Wojcik Mozliwe zastosowania obejmuja:
8 dent.pwr. .pl <
.. e, PPk 3D zd pomoca filamentu z tworzywa ABS.

Do realizacji projektu wykorzystano nastepujace narzedzia:
+  Srodowisko programistyczne Qt4, AVR Studio oraz Eclispe
» Biblioteke OpenGL

Dalsze prace nad projektem obejma: Opiekunowie projektu:

Mateusz Gaj . 2
184155@student.;J)wr.wroc.pI E przetwarzame obrazow 3D) tukasz Korus

«  wizualizacje i symulacje pracy urzadzenia. Jarostaw Pempera
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Celem projektu byto opracowanie prototypowego
wiecznego sensora zasilanego energia odnawialna.

W efekcie opracowano w petni
udokumentowany prototyp, ktory
dzieki naszym pomystom:

« jest przystosowany do pracy

zdalnej, Wykonawcy:

«  w petni bilansuje koszty : s *  Piotr Gl‘edz!un :
energetyczne funkcjonowania za plotr.gl?d21un@gma1l.com
pomoca energii stonecznej ora + Adam ZO*FOWSkI :
zasilanego energia odnawialna. zoltowski.adam@gmail.com

* tukasz Pijet
lukasz.pijet@gmail.com

* Mateusz Stahl
mateusz.stahl@gmai.com

Mozliwe zastosowania obejmuja:
« wykonywanie pomiaréw w trudno
dostepnych miejscach,
* wykrywanie Tsunami, Opiekun Projektu:
« odkrywanie charakterystyki swiata. Mariusz Stabicki

Do realizacji projektu mariusz.slabicki@pwr.wroc.pl
wykorzystano nastepujace narzedzia:

Dalsze prace nad projektem obejmuja:

@ * Wpyobraznia i lutownica, . sieccaujnikow,
s tCot D « montaz kolejnych sensorow. .@
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Przetwornik potozenia YPI
z zastosowaniem
do éwiczen laparoskopowych

Tomasz Miynek
183693@student.pwr.wroc.pl

-

Jan Romaniak
184775@student.pwr.wroc.pl

Janusz Chybalski
184652@student.pwr.wroc.pl

m-s:’»'

=

&
Marcin Bzdulski
181198@student.pwr.wroc.pl

Celem projektu byto stworzenie
budzetowego urzadzenia do ¢wiczen
laparoskopowych dla studentow medycyny

W efekcie opracowano prototypowe
urzadzenie wraz z oprogramowaniem, ktore
pobiera dane dotyczace potozenia narzedzi
do laparoskopii oraz wizualizuje je na
ekranie komputera.
Poza omawianym narzedziem
przetestowano kilka innych mozliwych
technologii. Urzadzenie optyczne na
podstawie:

o = SoftKinetic,

e 2x kamera internetowa.

Powstat rowniez pomyst na stworzenie
urzadzenia na podstawie kompasu,
zyroskopu oraz akcelerometru.

Podczas realizacji projektu zostaty
wykorzystane nastepujace narzedzia:

Microsoft Visual Studio 2010 i 2012,
prototypowe urzadzenie z kulami,
myszy komputerowe (3szt), hub USB,
biblioteke OpenGL,

jezyki programowanie c++ oraz C#.

Mozliwe dalsze prace nad projektem obejmuja:

Stworzenie sSrodowiska do treningow
(obecnie jest tylko wizualizacja)

Udoskonalenie narzedzia

Opracowanie i testy narzedzia
sktadajacego sie z:

e akcelerometru,

o kompasu, oraz

o zyroskopu.

Opiekun projektu: Jan Nikodem
jan.nikodem@.pwr.wroc.pl
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Miejsce

sala 201, budynek C1
Wydziat Elektroniki

ul. Janiszewskiego 11-17
50-372 Wroctaw

Plan

12:00 Powitanie
12:10 Prezentacja JetReports
12:30 Prezentacje projektow, cz. 1
14:15 Przerwa kawowa
14:40 Prezentacja Nokia Siemens Networks
15:00 Prezentacja projektow, cz. 2
16:40 Przerwa i gtosowanie
na najlepszy projekt
17:00 Wreczenie nagrad,
zakonczenie Konferencji



