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SMART FACTORY
Cel projektu:

Stworzenie działającego modelu symulującego linię produkcyjną, odpowiadającą 
za pakowanie butelek  i paletyzację opakowań zbiorczych. 
Linia jest wirtualna, jednak wykorzystuje prawdziwego robota RV oraz sterowniki i inne 
elementy automatyki, udostępniane przez Mitsubish Electric.

Co zostało zrobione:
• Stworzenie wirtualnego modelu linii w programie 

Visual Components
• Zaprogramowanie robota RV według programów 

stworzonych w wirtualnym modelu
• Utworzenie programu dla sterownika PLC, 

symulującego działanie linii, obsługa pomiaru energii
• Stworzenie wizualizacji dla panelu operatorskiego 

oraz SCADY dla PC zarządzającego linią produkcyjną
• Skomunikowanie systemu z bazą danych SQL
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