VISUAL ag

Politechnika

COMPONENTS  wrocawska

worzenie d2|a’fajacego modelu symulujgcego |InIQ produkcyjng, odpowiadajgca
za pakowanie butelek i paletyzacje opakowan zbiorczych.

Linia jest wirtualna, jednak wykorzystuje prawdziwego robota RV oraz sterowniki i inne
elementy automatyki, udostepniane przez Mitsubish Electric.

Co zostato zrobione:
* Stworzenie wirtualnego modelu linii w programie
Visual Components
* Zaprogramowanie robota RV wedtug programoéw
stworzonych w wirtualnym modelu
* Utworzenie programu dla sterownika PLC,
symulujgcego dziatanie linii, obstuga pomiaru energii
* Stworzenie wizualizacji dla panelu operatorskiego
oraz SCADY dla PC zarzadzajgcego linig produkcyjng ;
* Skomunikowanie systemu z bazg danych SQL
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